
Specyfikacja szaf sterowniczych  – szafy z monitoringiem GSM- GPRS                                     
    2 pompowe (sonda +2pływaki) 

 

1. OPIS OGÓLNY 
 
       Podstawowym zadaniem rozdzielnicy zasilająco – sterowniczej jest bezobsługowe automatyczne 
uruchamianie pomp w zaleŜności od poziomu ścieków w przepompowni.  
 

Funkcje rozdzielnicy: 

• sterowanie pracą pomp: automatyczne lub ręczne, 
• alternatywna praca pomp (zapobieganie nadmiernemu zuŜywaniu się pomp), 
• czasowe załączanie pomp w przypadku małego napływu cieczy 
• włączenie dwóch pomp co 11 cykl , w celu zwiększenia ciśnienia w rurociągu tłocznym 
• pomiar poziomu ścieków za pomocą sondy hydrostatycznej oraz 2 pływaków 
• sygnalizacja pracy i awarii pompy, 
• zabezpieczenie pompy przed pracą w „suchobiegu”, 
• awaryjne sterowanie pracą pomp poprzez dwa wyłączniki pływakowe (w przypadku awarii sondy 

hydrostatycznej lub sterownika), 
• gniazdo serwisowe 230V 16A AC, 
• wtyka agregatu prądotwórczego 400VAC 5P 
• sygnalizator optyczno – akustyczny stanów awaryjnych, z moŜliwością odłączenia sygnału 

akustycznego – realizowane przez sterownik 
• przycisk spompowania ścieków poniŜej suchobiegu, 
• opóźnienie startu drugiej pompy  po powrocie zasilania 
• niejednoczesny start pomp  
• licznik czasu pracy i ilości załączeń pomp – realizowane przez sterownik 
• moŜliwość blokowania równoległej pracy pomp 
• moŜliwość ustawienia limitu czasu pracy pomp 
• monitorowanie parametrów pracy pompowni i przekaz danych do centralnej dyspozytorni 

 
Zabezpieczenia szafy sterowniczej: 
 

• zabezpieczenie róŜnicowoprądowe 
• zabezpieczenie przeciwprzepięciowe klasy C  
• zabezpieczenie od zaniku bądź złej kolejności faz napięcia zasilającego, 
• zabezpieczenie przeciąŜeniowe, termiczne  silników pomp, 
• zabezpieczenie nadmiarowo-prądowe układu sterowania. 

 
2. Obudowa szafy sterowniczej – pompownie sieciowe 
 

Na rozdzielnice dla pompowni dobrano obudowę  z tworzywa z cokołem o wysokości 50 cm,  oraz z 
podwójnymi drzwiami o stopniu ochrony IP 65.  
Szafa przystosowana do posadowienia na pokrywie pompowni lub posadowienia obok pompowni. 
 
Na wewnętrznych drzwiach rozdzielnicy zamontowane będą: panel LCD, przełączniki Auto-Ręka, lampki pracy 
i awarii pomp, przełącznik Sieć-Agregat, gn. 230VAC, wtyka agregatu 400VAC 
 
WyposaŜenie szaf sterowniczych 
 

• sterownik mikroprocesorowy PLC MT-101 
• panel LCD XBTN-200 
• antena GSM 
• ogranicznik przepięć kl. C/ 4-polowy 
• wyłącznik róŜnicowoprądowy 
• sonda hydrostatyczna do ścieków 0-4m  np. Aplisens SG25S 
• pływaki (kabel neoprenowy) 2 szt.  



• rozruch bezpośredni, dla mocy >5,5 kW soft start  
• zabezpieczenie nadprądowe układu sterowania 
• CKF 
• przełączniki  Auto-Ręka dla kaŜdej z pompy 
• przełącznik  Sieć-Agregat 
• wyłączniki silnikowe 
• ogrzewanie szafy 50W z termostatem 
• gn. 230VAC 
• gn. 400 VAC 
• wtyka  agregatu 400VAC 
• zasilacz buforowy  24VDC/2A 
• sygnalizator optyczno – dźwiękowy z opcją wyłączenia dźwięku 
• przycisk spompowania  ścieków poniŜej suchobiegu 
• lampki pracy i awarii pomp 
• wyłącznik krańcowy szafy oraz włazu 
• akumulator 1x5Ah 
• przekładnik prądowy 

 
 
 

3. Specyfikacja systemu monitoringu i wizualizacji  
 
Sygnały z przepompowni naleŜy wpiąć do istniejącego systemu monitoringu i wizualizacji         EU-MS 
eksploatowanego obecnie przez Zakład Komunalny w Dziemianach. 

• naprzemienna praca pomp  
• pomiar poziomu ścieków w komorze na podstawie sygnału z sondy hydrostatycznej  
• pełna transmisja zdarzeniowa zarówno dla sygnałów binarnych na wejściach sterownika, jak i 

analogowych!  
• częstotliwość generowania zdarzeń od zmian sygnałów poziomu lub prądu zaleŜna od dynamiki zmian 

wielkości mierzonych, gwarantująca wierne odtworzenie przebiegu mierzonych wielkości przy 
zmiennej dynamice procesu  

• załączanie pomp na podstawie analizy wartości poziomu z sondy hydrostatycznej oraz 2 pływaków 
(SUCH oraz ALARM) w przypadku awarii sondy  

• prawidłowa realizacja algorytmu sterowania pracą pomp po długim zaniku zasilania podstawowego  
• w przypadku pracy 2 pomp jednocześnie załączanie i wyłączanie drugiej pompy następuje z 

przesunięciem 5 lub 10 sekund  
• automatyczne załączanie drugiej pompy jako wspomagającej (gdy jedna juŜ pracuje) w przypadku 

napływu ścieków > wydajności jednej pompy. 
• 2 warunki załączenia drugiej pompy, tj. przekroczenie poziomu ALARM lub brak obniŜenia się 

poziomu ścieków poniŜej wartości MIN po upływie zadanego czasu, liczonego o momentu załączenia 
pierwszej pompy  

• automatyczne przełączenie na drugą pompę w przypadku wystąpienia awarii pompy aktualnie 
załączonej  

• informowanie o awarii sondy hydrostatycznej z automatycznym przełączeniem na pracę w oparciu o 
sygnał z czujników pływakowych  

• w przypadku awarii czujników pływakowych moŜliwość zdalnego (z poziomu stacji dyspozytorskiej) 
ich odłączenia od wejść sterownika  

• moŜliwość zoptymalizowania zuŜycia energii poprzez zdefiniowanie dwóch poziomów MIN oraz MAX 
dla róŜnych taryf energetycznych i wykorzystania retencji zbiornika  

• przełączenie na drugą pompę po upływie zadanego czasu (np. 20 minut), w przypadku gdy napływ 
równowaŜy wydajność pompy - wyrównywanie czasu pracy pomp  

• automatyczne załączenie pompy pomimo nieosiągnięcia poziomu MAX po zadanym okresie czasu 
(typowo 3h) w celu uniknięcia zjawiska zagniwania ścieków w komorze  

• cykliczne (np. co 9 cykli) załączanie 2 pomp jednocześnie (z zachowaniem 5 lub 10 sekundowego 
przesunięcia) w celu zwiększenia ciśnienia w rurociągu tłocznym i usunięcia z jego ścianek osadów  

• moŜliwość spompowania ścieków do tzw. suchobiegu roboczego co zadaną ilość cykli pracy pomp  



• moŜliwość blokowania jednoczesnej pracy 2 pomp, np. gdy przydzielona przez zakład energetyczny 
moc jest zbyt mała  

• programowany czas działania sygnalizacji akustyczno-wizualnej (typowo 3 minuty)  
• moŜliwość wyboru trybu działania sygnalizacji akustyczno-wizualnej w zaleŜności od rodzaju 

urządzenia, tj. sygnał ciągły lub przerywany w stosunku 2/3.  
• moŜliwość zdalnego (GPRS) lub lokalnego programowania poziomów SUCH, MIN, MAX, ALARM  
• moŜliwość programowego wyboru, które stany awaryjne wymagają potwierdzenia zwrotnego do 

sterownika przez operatora systemu wizualizacji  
• moŜliwość programowego negowania stanów logicznych na wejściach sterownika  
• moŜliwość programowego definiowania rodzaju zbocza dla sygnałów binarnych na wejściach 

sterownika  
• moŜliwość programowego określania, które sygnały wejściowe mają generować zdarzenia do systemu 

wizualizacji  
• generowanie danych do systemu wizualizacji w trybie zdarzeniowym (zarówno od wejść binarnych, jak 

i analogowych), a w przypadku braku zdarzeń (np. brak napływu ścieków) w trybie cyklicznym 
czasowym  

• moŜliwość wydzwaniania na wprowadzone do pamięci sterownika numery telefonów komórkowych w 
przypadku braku reakcji ze strony operatora systemu na zaistniały na obiekcie stan alarmowy  

• moŜliwość programowego definiowania, które stany logiczne mają przyznany status awaria krytyczna  
• moŜliwość podłączenia panela operatorskiego zarówno tekstowego, semi-graficznego, jak i graficznego 

(moŜliwość generowania trendów)  
• moŜliwość aktywowania funkcji wydzwaniania pod wskazane numery telefonów komórkowych w 

przypadku braku potwierdzenia przez operatora systemu w ciągu np. 10 minut przychodzącej z obiektu 
informacji o zaistnieniu krytycznej sytuacji alarmowej 

 


