Specyfikacja szaf sterowniczych — szafy z monitargiem GSM- GPRS
2 pompowe (sonda +2ptywaki)

1. OPIS OGOLNY

Podstawowym zadaniem rozdzielnicy zagiiaj— sterowniczej jest bezobstugowe automatyczne
uruchamianie pomp w zaleosci od poziomusciekédw w przepompowni.

Funkcje rozdzielnicy:

» sterowanie pracpomp: automatyczne lukazne,

« alternatywna praca pomp (zapobieganie nhadmiernetywaniu s¢ pomp),

e czasowe zatzanie pomp w przypadku matego naptywu cieczy

e wiaczenie dwéch pomp co 11 cykl, w celu gkdzenia dinienia w rurocigu ttocznym

e pomiar poziomuciekdédw za pomagsondy hydrostatycznej oraz 2 ptywakdéw

e sygnalizacja pracy i awarii pompy,

« zabezpieczenie pompy przed prac,suchobiegu”,

e awaryjne sterowanie prapomp poprzez dwa wygzniki ptywakowe (w przypadku awarii sondy
hydrostatycznej lub sterownika),

« gniazdo serwisowe 230V 16AAC,

» wtyka agregatu pdotworczego 400VAC 5P

» sygnalizator optyczno — akustyczny stanéw awaryjnganaliwoscia odiczenia sygnatu
akustycznego — realizowane przez sterownik

* przycisk spompowanigciekOw ponkej suchobiegu,

e op&nienie startu drugiej pompy po powrocie zasilania

* niejednoczesny start pomp

e licznik czasu pracy i iléci zahczen pomp — realizowane przez sterownik

*  moaozliwosé¢ blokowania réwnolegtej pracy pomp

* mozliwo$¢ ustawienia limitu czasu pracy pomp

e monitorowanie parametréw pracy pompowni i przekazyth do centralnej dyspozytorni

Zabezpieczenia szafy sterowniczej:

» zabezpieczenie #hicowoprdowe

» zabezpieczenie przeciwprzegiowe klasy C

» zabezpieczenie od zanikgdi zlej kolejndci faz napicia zasilagcego,
» zabezpieczenie przegeniowe, termiczne silnikéw pomp,

e zabezpieczenie nadmiarowoadowe ukfadu sterowania.

2. Obudowa szafy sterowniczej — pompownie sieciowe

Na rozdzielnice dla pompowni dobrano obudowtworzywa z cokotem o wysokd 50 cm, oraz z
podwdéjnymi drzwiami o stopniu ochrony IP 65.
Szafa przystosowana do posadowienia na pokrywieppami lub posadowienia obok pompowni.

Na wewretrznych drzwiach rozdzielnicy zamontowarglf panel LCD, przejczniki Auto-Reka, lampki pracy
i awarii pomp, przefcznik Si€-Agregat, gn. 230VAC, wtyka agregatu 400VAC

Wyposazenie szaf sterowniczych

. sterownik mikroprocesorowy PLC MT-101

. panel LCD XBTN-200

. antena GSM

. ogranicznik przepi kl. C/ 4-polowy

. wytacznik r&znicowopgdowy

. sonda hydrostatyczna doiek6w 0-4m np. Aplisens SG25S
. ptywaki (kabel neoprenowy? szt.



rozruch bezpéredni, dla mocy >5,5 kW soft start
zabezpieczenie nadmlowe uktadu sterowania
CKF

przehczniki Auto-Reka dla kadej z pompy
przehcznik Si€-Agregat

wytaczniki silnikowe

ogrzewanie szafy 50W z termostatem

gn. 230VAC

gn. 400 VAC

wtyka agregatu 400VAC

zasilacz buforowy 24VDC/2A

sygnalizator optyczno —zaiiekowy z opcj wytaczenia dwieku
przycisk spompowanigciekow ponkej suchobiegu
lampki pracy i awarii pomp

wytacznik kraacowy szafy oraz wiazu

akumulator 1x5Ah

przektadnik pgdowy

3. Specyfikacja systemu monitoringu i wizualizacji

Sygnaty z przepompowni nalgy wpiaé do istniejacego systemu monitoringu i wizualizacji EWAS
eksploatowanego obecnie przez Zaklad Komunalny w Bemianach.

naprzemienna praca pomp

pomiar poziomuciekdw w komorze na podstawie sygnatu z sondy tstdtgcznej

petna transmisja zdarzeniowa zaréwno dla sygnal@arbych na wegiach sterownikgak i
analogowych!

czestotliwos¢ generowania zdaraed zmian sygnatéw poziomu lubagiu zalena od dynamiki zmian
wielkosci mierzonych, gwarantaga wierne odtworzenie przebiegu mierzonych wigtkprzy
zmiennej dynamice procesu

zalkczanie pomp na podstawie analizy wéet@oziomu z sondy hydrostatycznej oraz 2 ptywakow
(SUCH oraz ALARM) w przypadku awarii sondy

prawidtowa realizacja algorytmu sterowania prpomp po dtugim zaniku zasilania podstawowego
w przypadku pracy 2 pomp jednoémie zahczanie i wyhczanie drugiej pompy nagiuje z
przesuniciem 5 lub 10 sekund

automatyczne zat¢zanie drugiej pompy jako wspomagaj (gdy jedna ju pracuje) w przypadku
naptywusciekéw > wydajnéci jednej pompy.

2 warunki zadczenia drugiej pompy, tj. przekroczenie poziomu /ARM lub brak obnienia s¢
poziomusciekéw ponkej wartgci MIN po uptywie zadanego czasu, liczonego o mameahczenia
pierwszej pompy

automatyczne przgtzenie na drugpomge w przypadku wysipienia awarii pompy aktualnie
zalkczonej

informowanie o awarii sondy hydrostatycznej z awtyoznym przejczeniem na praow oparciu o
sygnat z czujnikéw ptywakowych

w przypadku awarii czujnikdw ptywakowych rdawos¢ zdalnego (z poziomu stacji dyspozytorskiej)
ich odiczenia od wejg sterownika

mozliwo$¢ zoptymalizowania ziycia energii poprzez zdefiniowanie dwoch poziomé¥iNhbraz MAX
dla r@nych taryf energetycznych i wykorzystania retembjornika

przehczenie na drugpomg po uptywie zadanego czasu (np. 20 minut), w prdigpagdy naptyw
rownowazy wydajnag¢ pompy - wyrGwnywanie czasu pracy pomp

automatyczne za¢zenie pompy pomimo nieaginiccia poziomu MAX po zadanym okresie czasu
(typowo 3h) w celu unikgria zjawiska zagniwanig&iekéw w komorze

cykliczne (np. co 9 cykli) zatzanie 2 pomp jednoc@de (z zachowaniem 5 lub 10 sekundowego
przesungcia) w celu zwgkszenia dinienia w rurocigu ttocznym i usuricia z jegoscianek osadow
mozliwo$¢ spompowanidciekdw do tzw. suchobiegu roboczego co zadkrs¢ cykli pracy pomp



mozliwo$¢ blokowania jednoczesnej pracy 2 pomp, np. gdyquijona przez zaktad energetyczny
moc jest zbyt mata

programowany czas dziatania sygnalizacji akustyezizoalnej (typowo 3 minuty)

mozliwos$¢ wyboru trybu dziatania sygnalizacji akustycznowéinej w zalenaosci od rodzaju
urzadzenia, tj. sygnat gty lub przerywany w stosunku 2/3.

mozliwo$¢ zdalnego (GPRS) lub lokalnego programowania po@iwi8UCH, MIN, MAX, ALARM
mozliwo$¢ programowego wyboru, ktére stany awaryjne wymagajwierdzenia zwrotnego do
sterownika przez operatora systemu wizualizacji

mozliwos¢ programowego negowania standw logicznych naciagh sterownika

mozliwos¢ programowego definiowania rodzaju zbocza dla sfgnainarnych na wégiach
sterownika

mozliwo$¢ programowego okéania, ktére sygnaty wégiowe maj generowa zdarzenia do systemu
wizualizacji

generowanie danych do systemu wizualizacji w trygiarzeniowym (zaréwno od wgéjbinarnych, jak

i analogowych), a w przypadku braku zddrgep. brak naptywdciekdw) w trybie cyklicznym
czasowym

mozliwo$¢ wydzwaniania na wprowadzone do paensterownika numery telefonéw komérkowych w
przypadku braku reakcji ze strony operatora systeazaistniaty na obiekcie stan alarmowy
mozliwo$¢ programowego definiowania, ktére stany logiczngarpazyznany status awaria krytyczna
mozliwos¢ podhczenia panela operatorskiego zarowno tekstowegt;@@ficznego, jak i graficznego
(mozliwo$¢ generowania trendow)

mozliwos¢ aktywowania funkcji wydzwaniania pod wskazane ngntelefonéw komérkowych w
przypadku braku potwierdzenia przez operatora Byst® chgu np. 10 minut przychodeej z obiektu
informaciji o zaistnieniu krytycznej sytuacji alarmej



