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1.1. Przedmiot Specyfikaciji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznekr&lonej dalej skrétem ST)aswymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zyaanych z budow sieci kanalizacji sanitarnej i wodago-
wej ramach inwestycjiBudowa sieci kanalizacji sanitarnej dla m. Kalis#l -etap, gmina Dziemiany

powiat kacierski, woj. pomorskie

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawypracowania szczegotowej specyfikacji tech-
nicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowgntraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét zgodnie z projek-
tem budowlanym i pozwoleniem na budpw
Zakres robot obejmuje wykonanie:
» sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej,

» sieci kanalizacji sanitarnej ttocznej,
* pompownisciekdw sanitarnych z infrastruktutechnicza,

* sieci wodocigowej,
Szczegoétowy zakres prac przedstawiony zostat w rDekiacji Projektowej oraz Szczegétowych
Specyfikacjach Technicznych.

1.4 Dokumentacja techniczna
Przekazana dokumentacja projektowa zawiera opisgs$¢czgraficzra, obliczenia
i dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegotbwyarunkach umowy.

1.5 Okredlenia podstawowe
1.5.1 Zamawiary (Inwestor): Gmina Dziemiany

1.5.2 Inspektor nadzoru @wnier) — osoba wymieniona w danych kontraktowych ( wyzoaezprzez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za
nadzorowanie robo6t i administrowanie kontraktem.

1.5.3 ‘Wykonawca osoba fizyczna lub prawna wybrana w drodze prgetprzez Zamawiagego do
wykonania inwestyciji.

1.5.4 Kierownik budowy: osoba wyznaczona przez Wykonawobot, upowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji roginoszca ustawow
odpowiedzialné¢ za prowadzonbudowe.

1.5.5 _Kontrakt - wszystkie dokumenty okikjace roboty, a wic Dokumentacja Projektowa, Specy-
fikacje Techniczne, Przedmiary Robat, itp.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét 3
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1.5.6 Dokumentacja budowy nalezy przez to rozumiepozwolenie na budoywvraz z zaiczonym
projektem budowlanym, dziennik budowy, protokohbaméw czsciowych i kaacowych, ope-
raty geodezyjne, kstka obmiarow.

1.5.7 Dokumentacja powykonawczaalezy przez to rozumie dokumentag budowy z naniesio-
nymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robéazo geodezyjnymi pomiarami powy-
konawczymi.

1.5.8 _Aprobata technicznapozytywna ocena techniczna wyrobu stwierglzajjego przydatrigé do
stosowania w budownictwie.

1.5.9 Dziennik budowy-:dziennik wydany przez wdaiwy organ zgodnie z obowaujacymi przepi-
sami, stanowdicy urzdowy dokument z ponumerowanymi stronamizgély do notowania wy-
darzeé z przebiegu robot budowlanych odbiorow robét, kezgwania poleaei innej kore-
spondencji pomeidzy Inspektorem nadzoru, Wykonawid”rojektantem.

1.5.10 Ksizka obmiaréw - akceptowana przez Inspektora nadzorazksi z ponumerowanymi stro-
nami stiaca do wpisywania przez Wykonagvobmiaru dokonanych robot w formie wyligze
szkicow i ewentualnie dodatkowych gednikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpo-
twierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

1.5.11 Kosztoryslepy” (przedmiar) wykaz planowanych robot w kolejém technologicznej ich wy-
konania, zawieragy ilosci ustalonych jednostek przedmiarowych, spdeony na podstawie
dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczmgjkonania i odbioru robot.

1.5.12 Kosztorys ofertowywyceniony kosztoryslepy.

1.5.13 Dokumentacja projektowgrojekt budowlany, projekt wykonawczylepy kosztorys (przed-
miar), specyfikacja techniczna wykonania i odbiarhot.

1.5.14 Projektart uprawniona osoba prawna lub fizyczrgdra autorem ,Dok. projektowej”.

1.5.15 Polecenie Inspektora Nadzoru (kierownikgehta, Inzyniera):- wszelkie polecenia przekaza-
ne Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w formiemisej, dotycace sposobu realizacji ro-
b6t lub innych spraw zwrzanych z prowadzeniem budowy.

1.5.16 Odpowiednia zgod#éb:- zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczalnymi tolerancjamije-
sli granice tolerancji nie zostaty olitene z przegitnymi tolerancjami przyjmowanymi zwy-
czajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.5.17 Materiaty— wszelkie tworzywa niezbine do wykonania Rob6t, zgodne z Dokumenté&ep-
jektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pinspektora Nadzoru.

1.6 Ogblne wymagania dotycrce robot.

W ramach calej inwestycji przewiduje soboty odpowiednio zakwalifikowane do dziatow,
grup, klas i kategorii rob6t WyWSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIE N, (CPV).

DZIAE 45000000-7 ROBOTY BUDOWLANE
GRUPA 45100000-8  Przygotowanie terenu pod budaw

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
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KLASA 45110000-1 Roboty w zakresie burzeniakiéoki obiektow
budowlanych, roboty ziemne.
- 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowanianiegod
budewroboty ziemne.
- 45111291-4 Roboty w zakresie zagospodarowaneau.
- 45112100-6 Roboty w zakresie kopanaow.
- 74231530-1 Ustugi opomiarowania dladwdictwa.

GRUPA 45200000-9  Roboty budowlane w zakresie wzrenia
kompletnych obiektow budowlanych lub icltzesci oraz
roboty w zakresie igynierii | adowej i wodnej.
KLASA 45230000-8 Roboty budowlane w zakregiewy rurocigow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autosiady,
lotnisk i kolei; wyrGwnywanie terenu.

KATEGORIA 45231000-5 _ Roboty budowlane w zakimslowy ruroaig
gow, cygow komunikacyjnych i linii_energetycz-
nych.

- 45231100-6  Ogodlne roboty budowlaneaaane z budowa ru-
rociagow.

- 45231300-8 Roboty budowlane w zakrbsigowy wodocigow
i ruragjow do odprowadzanigiekdw.
KATEGORIA 45232000-2 _ Roboty pomocnicze w zakrasbcizgow i kabli.
- 45232410-9  Roboty w zakresie kanalizaigkowe;.
- 45232411-6  Roboty budowlane w zakresiechgdéw wody
sciekowej.
- 45232423-3  Roboty budowlane w zakrpsrepompownicie-
kow.
- 45232440-8  Roboty budowlane w zakrbsigowy rurocagow
do odprowadzanigciekdw.

KATEGORIA 45233000-9 _ Roboty pomocnicze w zakkesgistruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchn
autostrad, drég.

- 45233142-6 Roboty w zakresie naprawy drog
- 45233200-1 Roboty w zakresiemgch nawierzchni.
45236000-0 Wyréwnywanie terenu.

GRUPA 45300000 0 Roboty instalacyjne w dunkach
KLASA 45310000-3  Roboty instalacyjne elektryczne.
KATEGORIA 45316000-5Instalowanie systeméwwietleniowych i sygn.
45316100-6 Instalowanie zegtrznego sprau cswietleniowego.
KLASA 45340000-2 Instalowanie ogrodzg ptotow i sprztu ochronnego.
KATEGORIA 45342000-6/Nznoszenie ogrodze

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich zgodidoz DP, ST
i poleceniami Inspektora nadzoru.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
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1.6.1 Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajicy, w terminie okrdonym w dokumentach Umowy przetea Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokaliza-
cj¢ i wspohrzdne punktow gitdwnych trasy oraz reperow, przekdziennik budowy oraz dwa eg-
zemplarze DP i dwa komplety ST.

Od protokolarnego przggia placu budowy do odbioru rob6t Wykonawca poredig od-
powiedzialng¢ za szkody wynikte na terenie obiektu w miejscuwadzenia prac budowlanych.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykoaawdtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Inwestor powinien réwnie poinformowa protokolarnie Wykonawgco mazliwosciach wy-
stepowania (na terenie przewidzianych robot) innycteprkdd utrudniagych prace lub zagtaja-
cych im lub ludziom oraz sposob ich ustaid.

Protokot przekazania placu budowy jest dokument@amwaniajacym Wykonawe do roz-
poczcia roboét. Petna organizacja stanowisk roboczyatiagh Wykonawe.

Dostawa, wyladowanie i sktadowanie materiatow ponmiczych i niezhdnych wedtug po-
trzeb i na koszt Wykonawcy. Wykonanie zabezpigészgmaganych warunkami technicznymi oraz
przepisami BHP obgza Wykonawe.

1.6.2 Zgodné’ robdt z dokumentagiprojektowy [DP] i specyfikacy techniczg [ST].

DP, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykopanaez Inspektora nadzoru stano-
wia zahczniki do Umowy, a wymagania wyszczegolnione wdatdygednym z nich s obowazuja-
ce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catekaimentaciji.

Wykonawca nie mae wykorzysté bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych,

a o ich wykryciu winien natychmiast powiadaninspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich
zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatgjamby¢ zgodne z DP i ST.
W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozhici podane na rysunku wielka liczbowe wy-
miarow s wazniejsze od odczytow ze skali rysunkdw.

Wielkosci okreslone w DP i ST bda uwazane za wartei docelowe, od ktérych dopuszczal-
ne g odchylenia w ramach oldlenego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatow i elementow budowli mashy¢ jednorodne i wykazywa zgodndé
z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wyk@neoboty nie bda zgodne z DP lub ST i
maja wptyw na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaastpione in-
nymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane pamewa koszt Wykonawcy.

1.6.3 Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientemaalizacji
kontraktu a do zakaczenia i ostatecznego odbioru robot (jezdewgezki rowerowe, cigi piesze,
znaki drogowe, bariery ochronne, gnizenia odwodnienia itp.).

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboeyj zaptacie i przyjmuje &ize jest
wiaczony w cen umowrn.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
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Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektordwizatwierdzenia plan
wykonywania i zabezpieczenia robdt w okresie trnaabudowy. W zabknosci od potrzeb
i postpu robot projekt organizacji powiniendgktualizowany przez Wykonawoa biezaco.

W czasie wykonywania robo6t Wykonawca dostarczyp<aiuje i lgdzie obstugiwat wszyst-
kie tymczasowe uegrizenia zabezpieczae takie jak: zapory, barierki, ktadki, siatki zapeeczag-
ce itp., zapewniaf w ten sposéb bezpiedmtwo 0s6b poruszgych sé w poblizu wykonywania
robot.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dziea i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wudzenia zabezpieczae Ikzda akceptowane przez
Inspektora.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem
w sposbb uzgodniony z Inspektorem oraz przez umiesee, w miejscach i ikgiach okrélonych
przez Inspektora. Tablice informacyjneddy utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie
przez caty okres realizacji robat.

1.6.40chronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowkek zn& i stosow& w czasie budowy wszelkie przepisy dotyoz
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie realizacji, do czasu zakaenia robot, Wykonawcasthizie podejmowat wszystkie
sensowne krokieby stosowasic do wszystkich przepisow i normatywow w zakresiaroay sro-
dowiska na placu budowy i poza jego terenem, énikaatar szkodliwych dla innych jednostek
wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczysachatasu lub innych czynnikéw powodowa-
nych jego dziatalneia.

W okresie trwania budowy i wykazania Robot, Wykonawcathzie:

a) utrzymywa& Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stjj,

b) podejmowé& wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢sido przepisow
i norm dotycacych ochronyrodowiska, na terenie i woko6t Teren Budowy oraddie unika
uszkodzé i uciazliwosci dla osob lub wiasrigi spotecznej i innych, wynikagych ze skzenia,
hatasu lub innych przyczyn, powstatych w gpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagé bedzie miat szczegolny wzgld na:

a) lokalizacg baz, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drég dojazgdw

b) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscia powstania pazaru.

1.6.5 Ochrona przeciwparowa.

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie
utrzymywa& sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie
budowy, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnychagazynowych oraz w maszynach i po-
jazdach.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
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Materiaty tatwopalne dra skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisa
i zabezpieczone przed dgsém 0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoie&rem wywotanym ja-
ko rezultat realizacji robét albo przez personekenawcy.

1.6.6 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materialtdow wywoluyjcych szkodliwe promieniowanie oeggéniu
wigkszym od dopuszczalnego, olemego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyde do robot bda miaty aprobat technicza wydamy przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okéijaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw
nasrodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpaczeniu roboét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpQy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wyma-
gan technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavd@j powinien otrzymézgod; na wycie
tych materiatow od wikiwych organdw administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sggecyfikacjami,

a ich wycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska.

1.6.7_Ochrona wiasnei publicznej i prywatne;j.

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczemi&sndci pu-
blicznej i prywatnej.

Jezeli w zwiazku z niewtdciwym prowadzeniem robot napi uszkodzenie lub zniszczenie
wlasndaci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoOpgkt naprawi i odtworzy uszkodzpn
wilasnag¢. Stan naprawionej wiasém powinien by nie gorszy ni przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiedzialny jest za ochgo istniegcych instalacji nadziemnych
I podziemnych urgdzen znajduacych sé w obrbie placu budowy, takich jak wszelkiego rodzaju
rurociagi i kable.

Przed rozpocgiem robo6t wykonawca potwierdzi u odpowiednich vetakitore g wiasciciela-
mi instalacji i uradzen, informacje podane na planie zagospodarowaniaugi@apy sytuacyjne dla
prowadzonych robét) dostarczonym przez Zamawégo.

Wykonawca spowodujgeby te instalacje i uagzenia zostaly wkziwie oznaczone i zabezpie-
czone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot

O zamiarze przyspienia do robot w pobtu urzadzen uzbrojenia podziemnegoady ich prze-
lozenia Wykonawca powinien zawiadaimiviascicieli i zaradcow tych urzdzer oraz prowaddi
roboty pod nadzorem przedstawiciela $glaiela lub zarzdcy uzbrojenia podziemnego (RE, TPSA,
RG).

Przed zasypaniem kae skrzyowanie z istnigjcym uzbrojeniem naky zgtost do odbioru
przedstawicielowi zaegcy lub wigciciela.

Wykonawca natychmiast poinformujezimiera (inspektora nadzoru) oAlym przypadkowym
uszkodzeniu tych uadzen i instalacji i zdzie wspotpracowat przy naprawie udzietajvszelkiej
mozliwej pomocy, ktéra jest potrzebna dla jej przepadzenia.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
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Wykonawca jest odpowiedzialny za jakiekolwielkkady spowodowane przez jego dziatania
w instalacjach nadziemnych i podziemnych pokazamgiplanie zagospodarowania terenu dostar-
czonym przez Zamawigego.

1.6.8 Bezpieczstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepisow dotycxych bezpiecze
stwa i higieny pracy.

» Wykonawca zalgy i bedzie prowadzit dziennik BHP.

» Podczas realizacji Rob6t Wykonawca musi przestizegpetnigd wszelkie przepisy dotyaze
bezpieczastwa i higieny pracy.

» W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w wa-
runkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiazamie spetniacych odpowiednich wyma-
gan sanitarnych.

» Wykonawca powinien spekiimigdzynarodowe standardy Higieny, a w szczegdno
- Caly personel powinien mieaktualne badania lekarskie,

- Nalezy utrzymywa scista dyscyplire odnagnie higieny osobistej,
- Pojazdy, urzdzenia, nargzia i ubrania ochronne mapy¢ utrzymane w czystai i dezynfe-
kowane,

* Wykonawca powinien poucéywszystkie osoby o potrzebgeistej higieny osobistej. W szcze-
goIncici kazda osoba powinna Bypoinformowanaze na terenie budowy musi korzystaurza-
dzer sanitarnych dostarczonych na budoprzy zatatwianiu potrzeb osobistych. Nie ydisve
korzystanie z tych uslzeh powinno spowodowianakazanie takiej osobie opuszczenia budowy
na state.

* Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim staneadzenia socjalne dla personelu pracu-
jacego na Placu Budowy, w tym umywalnie i toalety.

* Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczaje oraz sprd, jak
réwniez odpowiedm odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0osob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewniania bezpieadmdwa publicznego. Szczegalawag; Wykonawcy zwraca gina wia-
sciwe:

- Ochronne nakrycie gtowy, obuwie i odziechronn.

- Urzadzenia budowlane, w tym wszelkie zawiesia, linyile@znasne itp.

- Dojscia na budow i oswietlenie.

- Sprzt pierwszej pomocy i procedury awaryjne.

- Sprzt pomiaru gazu.

- Srodki przeciwpaarowe przy Robotach i pomieszczeniach budowy.

Powyssza lista nie jest zamlgta, a Wykonawca odpowiada za zapewniergeyszelkie wymogi
i zobowhzania bezpiecZstwa i higieny pracy przy robotach i dla pracowmikoraz warunki
socjalne g spetnione.

* Przy pracy w ograniczonych przestrzeniach Wykonamoai pody¢ koniecznesrodki ostrano-
sci, aby zapewri bezpieczéstwo zatogi i posiadaodpowiedni sprg monitorowania i ratunko-
wy.

* W miar postpu prac, Wykonawca powinien w petni zwradeavag; na bezpieczestwo wszyst-
kich oséb upowanionych do przebywania na budowie.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot
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* Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymageokreslonych powyej s
uwzgkdnione przez Wykonawon cenach jednostkowych Robot.

* Zgodnie z artykutem 21 A ust.1 Ustawy ,Prawo budmvd”’ Kierownik Budowy spoedizi lub
zapewni sporgdzenie oraz dostarczy Zamawiieggmu przed rozpoegeziem robot planu bezpie-
czeastwa i ochrony zdrowia uwzglniajac specyfik obiektu budowlanego i warunki prowadze-
nia robo6t, opracowany zgodnie z Rozpgizeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca
2003 w sprawie informacji dotyaeej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigcze
stwa i ochrony zdrowia (Dz. U. 2003, Nr 120, pok28).

* Wykonawca oznakuje teren budowy i zabezpieczy posethami trzecimi.

1.6.9 Ograniczenia obgien pojazdow

Wykonawca hkdzie s¢ stosowat do ustawowych ograniazebciazenia na  przy transporcie
materiatow i spretu na drogach publicznych poza granicami placu tawydo

Uzyska wszelkie niezlolne zezwolenia od wtadz lokalnych, co do przewaetypowych wa-
gowo tadunkdw, kadorazowo o takim przewozie powiadamiatlbie Inspektora nadzoru.

Wykonawca odpowiedzialnye¢ldzie za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruclvem
dowlanym i ledzie zobowizany do naprawy uszkodzonych elementow na wiasagtko

1.6.10 Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy | urdzenia uy-
wane do robdét od daty rozpeeza do zakaczenia i odbioru kiacowego rob6t. Wykonawcatzie
utrzymywat roboty do czasu koowego odbioru.

Utrzymanie powinno by prowadzone w taki sposéb, aby budowa lub jej etdgyndoyty
w stanie zadowalagym przez caly czas. ddi Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniecha utrzy-
mania, to na polecenie Inspektora nadzoru powimgpocaé utrzymanie nie pfniej niz 24 go-
dziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6.11 Stosowanieestlo prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowizany jest zn@ wszystkie przepisy wydane przez wiadze tane
i miejscowe, oraz nine przepisy i wytyczne, ktérea sw jakikolwiek sposéb zwizane
z Robotami i kdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fycw, przepiséw i wytycznych,
podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bhdzie przestrzegapraw patentowych idalzie odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagéa prawnych, odnénie wykorzystania opatentowanych anlzer i metod. Wszel-
kie straty, koszty pogbowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakich-
kolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z yijem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dasizonej przez Inspektora nadzoru.

1.6.12 Prawo przejazdu i organizacja ruchu droggue

Wykonawca zapewni w trakcie realizacji robot, namiezhdny:
a) utrzymanie ptynngci ruchu publicznego,
b) biezace utrzymanie objazdéw i przejazdow w stanie tezdmim, umaliwiajacym ruch
kotowy i pieszy zgodnie z obowdujacymi przepisami.
Po wykorzystaniu i uzgodnieniu z Inspektora nadzdokona likwidacji objazddw, przejazdéw i
organizacji ruchu, w tym:

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét 10
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a) usungcia nie wbudowanych materiatdw i oznakowania,

b) doprowadzenia terenu do stanu pierwotnego.
Koszt utrzymania i likwidacji objazdéw/przejazdowam zasfpczej organizacji ruchu nie podlega
odrgbnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cer kontraktowa.

1.6.13 Réwnowaasé norm i zbioréw przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekaenkretne normy i przepisy, ktore
spetnigd map materialy, spr&t i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgabobowinzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych norm i przepiséw o
ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inac¥éjprzypadku, gdy powotane normy i przepisy
sa paastwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, mogy¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnige réwny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i piseronegtwierdzenia przez Inspektora nadzoru.
Rd&znice pomedzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamikami musz by¢ doktad-
nie opisane przez Wykonawcprzedta@one Inspektorowi do zatwierdzenia.

1.7 Materiaty
Materiaty stosowane do wykonywania robot powinny bgodne z DP, ST i obowdujacymi nor-
mami, posiadaodpowiednie atesty swiadectwa dopuszczenia daygia, oraz akceptagjinspek-
tora Nadzoru.

1.7.1 Materiaty nie odpowiadage wymaganiom Specyfikacji Technicznej

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom DP i ST nie mpgost& uzyte do robot bda-
cych przedmiotem Umowy. Kdy rodzaj robot, w ktérym znajdupie niezbadane i nie zaakcep-
towane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne kgzyiczac Sk z jego nie przyciem i nie
zaptaceniem.

1.7.2 Wariantowe stosowanie materialéw

Jeili przewiduje s¢ stosowanie wariantowych rodzajow materiatdw w wygwanych robo-
tach, Wykonawca uzgodni ich stosowanie z Inspekianadzoru. Wybrany i zaakceptowany ro-
dzaj materiatu nie m@ by zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

1.7.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowanemabtelo czasu, gdydala wobudowane
byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zanieczgapan, zachowaty swojakasé wiasciwo-
sci do robét i byly dosipne do kontroli Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego skiadowania materiatowdab zlokalizowane w olgbie Placu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoruplda Placem budowy w miejscach zorga-
nizowanych przez Wykonawc

1.7.4 Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwobel wiacicieli i odnagnych wtadz, na pozy-
skanie materiatdow z jakichkolwiekddet miejscowych, wiczapc w to zrodta wskazane przez
Zamawiajcego | jest zobowrzany dostarczy Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty,
przed rozpooziem eksploatacjrodia.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét 11
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Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@gciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i wszelkie inne kosz-
ty zwiazane z dostarczeniem materiatow dla Robot.

Humus i nadkladczasowo zdjte z terenu wykopow, ukopOw i miejsc pozyskiwaniasgu
i zwiru, beda formowane w hatdy i wykorzystywane przy zasypg@zywracaniu stanu terenu,
przy zakdiczeniu Robdt.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@avterenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowvegddowykorzystane do robét lub odwiezione na od-
ktad odpowiednio do wymagaimowy lub wskazaInspektora nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora nagbru, Wykonawca nie |e-
dzie prowadzit w obrgbie Terenu Budowyzadnych wykopow, poza tymi, ktore zostaty wy-
szczegoblnione w Kontrakcie.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbeauk
jacymi na danym obszarze.

Jezeli w jakimkolwiek miejscu w Specyfikacji Technggzzostaty wskazane znaki towarowe, pa-
tenty lub pochodzenie materialdw czyaalzei shizgcych do wykonania niniejszeqgo zamoéwienia —
wszdzie tam Zamawiagy dodaje wyrazy . lub rébwnoviae”.

1.8 Sprat

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje nieko-
rzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot.

Sprzt uzywany do robot powinien lkdyzgodny z ofed Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgkdem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST i projekcie organizacjdowy, zaakcep-
towanym przez Inwestora i Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami ok&onymi w DP, ST i wskazaniach Inspektora nadzortemwninie przewidzianym
umowng.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t, ma bytrzymany w
dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Bdzie spetniat normy ochronyodowiska i przepisy dotyaz
ce jego aytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dedntow potwierdzapych dopuszcze-
nie sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidmozliwosé wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadompéitora nadzoru o swoim zamiarze wy-
boru i uzyska jego akceptagprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji Inspektora nad-
zoru, mae by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek speg, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
umowy zostas przez Irzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robét.

1.9 Transport.

Wykonawca stosowsasi¢ bedzie do ustawowych ogranicz@bcihzenia na é przy transporcie
materialdw/sprgtu na i z terenu Robo6t. Uzyska on wszelkie n¢elnie pozwolenia od wiadz co do
przewozu nietypowych tadunkéw i w sposohgty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét 12
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Wykonawca jest zobowzany do stosowania tylko takishodkdéw transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych Rob6t i wkziwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkow transportu dilzie zapewnié prowadzenie Robot zgodnie z zasadami dérg/mi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Ingpek nadzoru, w terminie przewidzianym
umowg.

Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych ofp@n na osie mog byé
uzyte przez Wykonawgpod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotneggkowanych odcin-
kow drég publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgow
wane jego pojazdami na drogach publicznych orazadigich do Terenu Budowy.

1.10 Wykonywanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z Umow, oraz za jak& za-
stosowanych materiatow i wykonywanych robot, zazgbdndéé¢ z Dokumentagj Projektova, wy-
maganiami Specyfikacji Technicznej, oraz poleceniaspektora nadzoru.

Wykonawca na wiasny koszt skoryguje wszelkie poimyiktedy w czasie trwania robot, e
wymaga tego ledzie Inspektor nadzoru. Sprawdzenie wytyczeniatralibwyznaczenia wysokoi
przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy dygoaviedzialnéci za ich doktadng:.

Decyzje Inspektora nadzoru dotgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
bét keda oparte na wymaganiach sformutowanych w DP, STmach i wytycznych. Przy podej-
mowaniu decyzji Inspektor nadzoru uweadhi wyniki bad& materiatdw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswliadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzarm kweste. Polecenia Inspektora nadzorgt b
da wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymanzez Wy-
konawe, pod gr@ba zatrzymania robot.

Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Whdioca.

1.11 Kontrola jakosci robot.

1.11.1 Program zapewnienia jadad

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakaobot i dostarczy Inspektorowi nadzoru do za-

twierdzenia szczegodty swojego programu zapewnijahkiaci, w ktérym przedstawi on zamie-

rzony sposéb wykonywania robot, aiavosci techniczne, kadrowe i organizacyjne, gwarantu-

jace wykonanie robdét zgodnie z Dokumeniajojektova, Specyfikaci Techniczm oraz pole-
ceniami i ustaleniami Inspektora nadzoru.

Program Zapewnienia Jada powinien zawier&

»  czes¢ 0gblra opisows opisupca organizaci wykonania rob6t (terminy i sposob prowadze-
nia robot), bhp, wykaz zespotdéw roboczych i ich kikaacje, wykaz osob odpowiedzial-
nych za jaké¢ i terminowa¢, system (sposoéb i procediiproponowanej kontroli i stero-
wania jakdcia wykonywanych robot, wyposanie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i
kontroli, sposob i forma gromadzenia wynikéw bada pomiaréw, proponowany sposob i
forme przekazywania informacji Inspektorowi nadzoru.

" Cze$¢ szczegoOtow opisupca dla kazdego asortymentu robot :

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét 13



=
©

projekt

ART PROJEKT K&M Sp. z 0.0.

- wykaz maszyn i uggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techginzn
- sposOb zabezpieczenia i ochrony materialtdbwddmen przed utrat ich wiasciwosci
w czasie transportu i przechowywania na luelo
- sposob i proceddmpomiaréw i bada (np. rodzaj i cgstotliwose)
- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgini wymaganiom
umowy.
Wykonawca posiadagy certyfikat ISO 9001 zobowzany jest do opracowania programu
i planu zapewnienia jakoi zgodnie z wymaganiami certyfikatu.

1.11.2 Zasady kontroli jakoi

Celem kontroli rob6t dmlzie osigniecie zalaonej jakaci robot. Wykonawca jest odpo-
wiedzialny za pelpkontrok robdt i jakéci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroliaczbpc personel, spet, zaopatrzenie i
wszystkie uradzenia niez&dne do pobierania prébek i badmaterialow oraz robét. Przed za-
twierdzeniem systemu kontroli jas@ Inspektor nadzoru nie zada¢c od Wykonawcy przepro-
wadzenia badaw celu zademonstrowanizg poziom ich wykonania jest zadawatsj. Wyko-
nawca lkdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robot zstetliwoscia za-
pewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyniivi ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one takne§lone, Inspektora nadzoru ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapefwviykonanie Robot zgodnie z Umaw
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzéwiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadawazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiada-
ja wymaganiom norm oké&ajacych procedury bada

Inspektor nadzoruchizie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekcji. Inspektora nadzoredhie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignigciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniecia te lkeda tak po-
wazne, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektora nadzoru natychmiast wstrzyma
uzycie do Roboét badanych materiatow i dégiye do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjnic-
cia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia ja-
kos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwirzane z organizowaniem i prowadzeniem badeteriatdbw ponosi
Wykonawca.

1.11.3 Pobieranie prébek

Probki kezda pobierane losowo. Zaleca; sitosowanie statystycznych metod pobierania pré-
bek, opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mobye
z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla
Inzynier kedzie mi€ zapewnioa mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawedze przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére budavatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zo-
stary przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkch ba-
dan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengteuek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawigjy. Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wy-
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konawe i zatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Probkitatozone przez Wykonawao
bada wykonywanych przez Inspektora nadzordd odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposoOb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

1.11.4 Badania i pomiar

Wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w Specyfikacji
Technicznej, stosowamazna polskie wytyczne, albo inne procedury, zaakeepte przez In-
spektora nadzoru. Przed przyseniem do pomiarow lub badldVykonawca powiadomi ky-
niera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub &ad. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi naspnie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru .

1.11.5 Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami &aghk
najszybciej, nie piniej jednak jak w terminie okéenym w programie zapewnienia jalod.
Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularaaebitug do-
starczonego przez niego wzoru lub innych, zaapralbgeh przez niego.

1.11.6 Badanigrowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzania, Inspektor nadzoru uprawniorst @o dokony-
wania kontroli, pobierania prébek i badania wszg$tkmateriatéw. Inspektor nadzoru, po
uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot pradzanego przez Wykonawchedzie ocenia
zgodnd¢ materiatow i robot z wymaganiami DP i ST na podstawynikow badé dostarczo-
nych przez Wykonawg Inspektor nadzoru mie prowadz badania niezakmie od Wykonaw-
cy, na swoj koszt.

Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to Inspektor nadzo-
ru poleci Wykonawcy lub zleci niezalemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badg albo oprze siwytacznie na swoich badaniach przy ocenie zgédinma-
teriatdw i robot z DP i ST. W takim przypadku caldte koszty badai pobierania probek po-
niesione zostanprzez Wykonawe

1.11.7 Certyfikaty deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadagertyfikat na znak
bezpieczastwa, wykazujcy ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéeonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych eraéciwych przepiséw i dokumentéw tech-
nicznych, deklaragjzgodndci lub certyfikat zgodngi z:

- Polsk Normg lub
- aprobat techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowidPalskiej Normy,
jezeli nie @ objete certyfikacy i ktére spetnigg wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatdw, dla ktérych ww. dokumergyws/magane przez ST, k@da partia do-
starczona do Roboétbzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragie p
trzeby poparte wynikami baflavykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badeda do-
starczone przez Wykonawinspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaiaych wymaga beda odrzucone.
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1.12 Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest dokumentem obamijacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtno
za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obhawjacymi przepisami spoczywa na Wyko-
nawcy. Zapisy w Dzienniku budowyetla dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu ro-
bét, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstepny budowy. Kady
zapis w Dzienniku Budowyddlzie opatrzony datdokonania oraz podpisem osoby go dokenuj
cej z czytelnym podaniem nazwiska i imienia orazktiji. Zapisy leda czytelne, dokonane trwa-
ta metody z zachowaniem posdku chronologicznego, bezfednio jeden pod drugim, bez
przerw. Wszystkie zatzone do Dziennika Budowy dokumentydlh ponumerowane i opatrzone
dat oraz zatwierdzone przez Wykonawdnspektora nadzoru.
Wszystkie wpisy Wykonawcy ¢da przedi@zone Inspektorowi nadzoru do zaopiniowania,
a wszystkie wpisy Inspektora nadzoru Wykonawca suj@ z zaznaczeniem ich pregia lub
zajgciem stanowiska.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegolngri:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora programu zapewaighicci i harmonogramow robét,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow robat,

- przebieg robot, truddei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyprzerw
w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora,

- daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych
I ostatecznych odbiorow robot, wypaenia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggth ogranicze-
niom lub wymaganiom szczeg6lnym w agku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnéc¢ rzeczywistych warunkow z ich opisem w dokumentaijektowej,

- dane dotycxre czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wy-
konywania robot,
dane dotycace jakdci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych bada
z podaniem, kto je przeprowadzat,
wyniki prob poszczegdélnych elementéw budowli z podm, kto je przeprowadzat.

Ksiega obmiaréw

Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwatsj na zapisywanie ikeziowe faktycznego pogbu
robét. Szczegotlowe obmiary wykonywanych robét praemdza si w sposob eigly
w jednostkach przgfych w wycenionym przedmiarze robot i wpisuje dagsobmiaru.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzecze-
nia o jakéci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynilidaa Wykonawcy leda groma-
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dzone w formie uzgodnionej w programie zapewniggkasci. Dokumenty te stanowizahcz-
niki do odbioru Robat. Powinny byudostpnione na kade zyczenie Inspektora Nadzoru.

e Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsbprocz wymienionych wagj, nas¢pujace dokumenty:
a) pozwolenie na budoyy
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robat,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondencje na budowie.

*  Przechowywanie dokumentow

Dokumenty budowy &la przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomicedabez-
pieczonym. Zagiricie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wsethokumenty budowydola zawsze do-
stepne dla Inspektora nadzoru i przedstawione dadvghazyczenie Zamawiagego.

1.13 Obmiar robét.
1.13.1 Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Obmiar Robét &dzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokata-
cja Projektowa i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powrniagidniu Irzyniera o zakresie obmie-
rzanych Robot i o terminie obmiaru co najmniej Bphzed tym terminem.
Wyniki obmiaru keda wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych ilepym Kosztorysie
lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych mealnia Wykonawcy od obowzku ukar-
czenia wszystkich Robo6t. &ine dane zostarpoprawione wedtug instrukcji Inspektora nadzoru
na pkmie.

Obmiar gotowych Robétdolzie przeprowadzony z ¢ztaécia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawei Inspektora Nadzoru.

1.13.2 Uradzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie uradzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie robG&d#p zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru. Wdzenia i sprgt dostarcza Wykonawca, ktorego obarkiem jest
réwniez posiadanie niezioinych atestow dla tych udzen i sprztu, ktory tego wymaga, jak ze
utrzymywanie go w dobrym stanie przez caly okresia robot.

1.13.3 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem Roboét, aztaky
przypadku wysipowania dhaszej przerwy w Robotach.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét 17
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Obmiar Robo6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania. Obmiar Robo6t podle-
gajacych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzéeda wykonywane w sposéb zrozu-
mialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W razéku miejsca szkice madpy¢ dolaczone

w formie oddzielnego zatznika do Rejestru Obmiarow, ktorego wzor zostaaigodniony z In-
spektorem Nadzoru.

1.14. Odbiér robdbt.

Celem odbioru jest sprawdzenie zgogtnevykonania robot z umoywraz okrélenie ich wartéci

techniczne,;.

a) Odbior robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu - jest to ocena ikzi i jakosci robot, ktore
po zakaczeniu podlegaj zakryciu, przed ich zakryciem, lub po zakmeniu robdt , ktére w
dalszym procesie realizacji zanikaj
Odbior robot zanikagych ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci wy-
konywanych robot, ktore w dalszym procesie reajiadegn zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urriwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdlinego pogpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doeBazika Budowy

i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

Odbior powinien b§ przeprowadzony niezwitocznie, niezoiej jednak nt w ciagu 7 dni od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powradenia o tym fakcie Inspektora Nad-
zoru.

Jaka¢ i ilos¢ robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podsta-
wie dokumentow zawieragych komplet wynikdw bada laboratoryjnych i w parciu

0 przeprowadzone pomiary na budowie, w konfrontadjiokumentag Projektova, Specyfi-
kacja Techniczi i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchygled przygtych wymaga i wczeniejszych ustalg Inspek-
tor Nadzoru ustala zakres rob6t poprawkowych lutbefrouje decyzje dotyaze zmian i ko-
rekt. W wyptkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonaniapet.

Przy ocenie odchyfei podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych tobotach dodat-
kowych Inspektor Nadzoru uwzglnia tolerangj i zasady odbioru podane w Specyfikaciji
Technicznej dotyccej danej cgsci robot.

b) Odbiory czesciowe - jest to ocena ikzi i jakosci, ktdre stanowa zakaiczony element catego
zadania, wyszczego6lniony w harmonogramie robat.
Odbior czsciowy polega na ocenie H#oi i jakosci wykonywanych cgsci robot wraz
z ustaleniem nakmego wynagrodzenia w odniesienia do harmonogrardbidtu czsciowego
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @rdliob6t dokonuje Inspektor
Nadzoru.

c) Odbidr ostateczny robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecggo wykonania Robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci.
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Catkowite zakaczenie Robo6t oraz gotowtddo odbioru ostatecznegaedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadmem na gimie o tym
fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczonez Zamawiagego w obecriti
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecaj Roboty dokona ich oceny jakoowe]
na podstawie przedionych dokumentow, wynikdéw bafia pomiardw, oceny wizualnej oraz
zgodndci wykonania Robot z Dokumentadprojektows i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapoikna sealizacy ustalé przyjetych w trak-
cie odbiorow robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robo6t
uzupetniagcych i Rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Roboét pskosvych lub Robot uzupetniagych
lub Robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydaoia ustala nowy termin odbio-
ru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komiste jaka¢ wykonywanych Rob6t w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej idektacy Projektows i ST z uwzgtd-
nieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu tezpie-
czeastwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagCc pomniejszoa wartg¢ wykonywanych
Robot w stosunku do wymag@rzyjetych w Dokumentach Umownych.

d) Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégm Robaot jest protokdt odbio-
ru kohcowego Robot spogdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohmany przygotowa nastpujace doku-
menty:
1. Dokumentagj Projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zo-
stata sporzdzona w trakcie realizacji Umowy.
. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy.i@upetniagce lub zamienne).
. Recepty i ustalenia technologiczne.
. Dokumenty zainstalowanego wypgsaia.
. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty)
. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batla oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew.
PZJ.
. Deklaracje zgodnai lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdéw zgodnie z ST i ew.
PZJ.
8. Opink technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw za-
taczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrid 2 ew. PZJ .
9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszxcych (np. na przelenie linii tele-
fonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robot welgcielom uradzen.
10. Geodezyjninwentaryzagj powykonawcz Robot,
11. Kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;.
12. Instrukcje eksploatacyjne.

O WwWN

\‘

W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiai z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.
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Wszystkie zarzdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupelnag leda zesta-
wione wedtug wzoru ustalonego przez Zamaxyzego.
Termin wykonania Robot poprawkowych i Roboét uzuggheych wyznaczy komisja.

e) Odbidr koncowy
Odbioér kacowy polega na ocenie wykonanych Roboétazanych z usugciem wad stwier-
dzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatychkwesie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 1.14 c. ,Odbséateczny Robot”.

1.15 Podstawa ptatnéci

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxnazm jednosté ob-
miarowa ustalor dla danej pozycji kosztorysu prztg przez Zamawiagego w dokumentach
umownych. Dla rob6t wycenionych ryczaltowo, podstgwatngci jest warté¢ podana przez
Wykonawe i przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagemie ryczattowe dulzie uwzgédniat
wszystkie czynn&i, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, okétone dla tej robo-
tyw ST i DP.

Szczegb6towe ustalenia co do formy i termindw pié&tnozostam sprecyzowane
w dokumentach umownych, siacych obie strony na czas prowadzenia budowy.

1.16 Przepisy zwizane

1.16.1 Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budog/z paniejszymi zmianami.

1.16.2 Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o \wgich budowlanych z paiejszymi zmianami.

1.16.3 Ustawa z dnia 18.07.2001r — Prawo Wodp&aziejszymi zmianami.

1.16.4 Rozporgzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 r. - w sprawie szczego6towego
zakresu formy dokumentacji projektowej, specyfikéeghnicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalnigytkowego.

1.16.5 Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — prawodxeish publicznych Ministra z pn. zmianami.

1.16.6 Rozporgzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpni202 r. z pan. zmian. — zmieniage
rozporadzenie Ministra sprawie dziennika budowy, mantarozbiorki, tablicy informacyjnej.

1.16.7 Rozporgzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn202 r. - w sprawie sposobow dekla-
rowania zgodnsci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowaniaidikiem budowlanym.

1.16.8 Rozporgzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowtdmy

1.16.9 Rozporzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®320. - w sprawie informacji doty-
czacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia.

1.16.10 Warunki techniczne wykonania i odbioruatoudowlanych.

1.16.11 Ustawa z dnia 27.04.2001r. — Prawo ochsmdowiska z péniejszymi zmianami.
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