SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)gswymagania dotyexe wykonania i odbioru robét zgaanych z
wykonaniem wykopéw w ramach realizacji zadanjRrzebudowa drogi dojazdowej do gruntéw rolnych Dzemiany — Jastrzbie na odcinku
0,5 km”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosovighm dokument przy zlecaniu i realizacji rob6t azéinych z wykonaniem zadania
wymienionego w punkcie 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zaanych z wszystkimi czyngoiami umdaliwiajacymi i
majcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdrsgowej oraz potzenia obiektéw inynierskich. na odcinkw0,5 km.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysai@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysatiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktow wiyséciowych,
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeade o0si),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrartaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdbiajacy odszukanie i ewentualne
odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenyiznaczenia osi obiektu i punktéw wysésiowych, zastabilizowanie ich w
sposéb trwaly, ochranich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb igdgioy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzesez
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyiby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarppdanymi w OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycece robét
Ogolne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o diug&i okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énieednic: od 0,15 do
0,20 m idlugé¢ od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugw okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& diugadi¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysgimnvych naléy stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze¢zki, faty, tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.



4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjéline” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy tr@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MX@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboaviujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizag} i wspotrzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Zamaw&go, Wykonawca powinien przeprowadzibliczenia i pomiary geodezyjne
niezkedne do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformanlazyniera o wszelkich tach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy
(lub) reperéw roboczych. Bdly te powinny by usunite na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdzezy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowe 2godne z rzeczywistymi gdnymi terenu.
Jezeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie n@vpno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych,
akceptowane przez gniera, zostajwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe w
takim przypadku obaiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez
Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia otagce w sposéb
wyrazny i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznacpewinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania roboét. Zgli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawgaepo zostaf zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzges
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zesiae odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczngmdiaidtowej realizacji robét nate do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osesy i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne [omy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyaiu pali drewnianych lub
stupkéw betonowych, a ta& dowizane do punktéw pomocniczych, pamych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegtgpomicdzy
punktami gléwnymi na odcinkach prostych niezaprzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiuosi trasy drogowej, a ta& przy kadym
obiekcie irzynierskim.

Maksymalna odlegi@ migdzy reperami roboczymi wzdhitrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyddsd0 metrow, natomiast
w terenie falistym i gérskim powinna &pdpowiednio zmniejszona, zafee od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zaanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw tayamcych. Jako repery
robocze ména wykorzysté punkty state na stabilnych, istrjeych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktoéw, repsesgocze
nalery zatlary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattidw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykdjcy osiadanie,
zaakceptowany przezAyniera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z takg dokladndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,
stosujc niwelacg podwojrg w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jego
rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zajgeega,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji fistwowej albo innej osnowy geodezyjnej, choeej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna h§ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktaclrpdnich w odlegtéci zaleinej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej oo 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wigcksze nk 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozgstiatirog. Rzdne niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rgdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie ngleizy¢ materialdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robo6t zagt je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granimbot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (dlemie granicy
robét), zgodnie z dokumentagprojektows oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeratrow miejscach
zaakceptowanych przezzyniera.



Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopéw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy najestosowa w
przypadku nasypow o wysobm przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegte migdzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwag. Odlegté¢ ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych
przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi ufihwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdw o ksztalcie zgodnyndakumentag
projektova.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potgenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okitajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmgrzyczotkow i filarow mostow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajela powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytydaen
tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okreili¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jaka robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrok jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wyséiowych naley prowadzé wedtug ogéinych
zasad okrdonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢stia obmiaru robét mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru rob6t
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposaéb odbioru robot
Odbiér rob6t zwgzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréwdgsyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawaaeqakiada laynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tramynktow wysokéciowych,

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrariefrzed zniszczeniem i oznakowanie utatygejodszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platna¢ robét zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestaujv koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonyeamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itye@s Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.
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