SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH |-V KATEGORII

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacgihtécznej (SST) $ wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem wykopow w ramach realizacjiazaa: Przebudowa drogi dojazdowej do gruntéw rolnych Dzieniany —
Jastrzebie na odcinku 0,5 km”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosovjakma dokument przy zlecaniu i realizacji robét gménych z wykonaniem
zadania wymienionego w punkcie 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Zakres rob6t okrdony w dokumentacji projektowej obejmuje wykonamigkopow
1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okggenia zostaly podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycece robét
Ogdlne wymagania dotysee robét podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materialéw na kategqrael wzgkdem trudnéci ich odspajania podano w OST D-02.00.01,
tablica 1. W wymienionej tablicy ok§ieno przeojtne wartéci gestasci objetosciowej gruntéw i materiatdbw w stanie naturalnym ora
spulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntéw pod wzgdlem przydatnéi do budowy nasypéw podano w OST D-02.03.01, pkafica 1.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprgtu okreslono w OST D-02.0Dj6kt 3.
4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okséono w OST D-02.00.01 gkt
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogodlne zasady prowadzenia rob6t podano w OST DEO21 pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoved stateczn& w catym okresie prowadzenia rob6t, a naprawa
uszkodzé, wynikajgcych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopeh podcécia lub innych odspstw od dokumentacii
projektowej obciza Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki spos6b, aby grunty oznym stopniu przydatrici do budowy nasypow byty
odspajane oddzielnie, w sposéb uniefimaajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym
uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgodyrirera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy byt bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na
odktad. O ile liynier dopdci czasowe skltadowanie odspojonych gruntéw, zyaje odpowiednio zabezpieazyprzed nadmiernym
zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzely nie naley odspaja go do gébokdsci okoto 0,5 metra powagj projektowanych rznych roboét
ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zagzszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbraemnych powinno spetriavymagania, dotyege minimalnej
wartdsci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migsh

Minimalna warté¢ |, dla:
Strefa autostrad innych drég
korpusu i drog ruch cezki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo agzki od ckzkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokdsci od 20 do 50 cm of
powierzchni rob6t ziemnych 1,00 1,00 0,97




Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowydé spetniagg wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem
konstrukcji nawierzchni naty je dogsci¢ do wartdci ls, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartdsci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oskgniete przez bezpwoednie zagszczanie gruntéw
rodzimych, to natey podjp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu poddno umaliwiajacego uzyskanie wymaganych wab wskanika
zag:szczenia. Mgiwe do zastosowanigrodki, o ile nie g okrelone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia doeptaciji
Inzynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczé&ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbwarstwy gruntu (nadktadu) powsj rzednych robot
ziemnych jest mniejsza0,3 metra.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si po nim jedynie ruch maszyn wykonaych ¢
czynna¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie sphypuszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni rob6t ziemnych, wynik@ych z niedotrzymania podanych pawy warunkéw obeiza
Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakai robét podano w OST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontrofdwagodnéci z wymaganiami ok&onymi w niniejszej specyfikacji
oraz w dokumentacji projektowej 9T W czasie kontroli szczegélnwag: nalezy zwrécic na:
a) odspajanie gruntow w sposéb nie pogatszaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczfw skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t igozakaczeniu,
d) dokladné¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreilonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-0210pk 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-0210pkd 8.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatladunek, przeawie i
wytadunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu ,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tecizmiej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie ,

— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

— rekultywacy terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwranych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.



